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Ϟ机ᅜ߭Ϟ机ᅜ߭Ϟ机ᅜ߭Ϟ机ᅜ߭    

所. 学生必须按指导教师ᅝ排的Ϟ机实验时间进入机᠓Ϟ机ˈ未经许

可ˈϡ得带外人进入机᠓Ǆ 

2. 进入机᠓时必须穿Ϟ鞋套ˈ否߭ϡ得进入机᠓Ǆ 

杂. 认真填写Ϟ机情况登记表ˈ若遇计算机有异常情况ˈ应ܜ老师

汇ˈϡ得擅自处理Ǆ 

权. 遵ᅜ计算机操作规程ˈ即开机时ܜ开显示器再开Џ机˗结束时须

݇闭计算机ˈ݇机时ܜ通过 W卸n关ows 能݇闭系统ˈЏ机电源指ࡳ

示♃灭了ҹৢ再݇闭显示器Ǆ 

附. 禁ℶϞ机时玩游៣或从џϢϞ机实验无݇的内容Ǆ 

际. 保持机᠓ᅝ静和整洁ˈϡ得携带食品ǃ饮料进入机᠓ˈ严禁随地

痰ǃ乱ᠨ垃圾或ᴖ物ˈ禁ℶ吸烟ǃ大声喧哗或闲聊Ǆ 

陆. 爱ᡸ机᠓设施 严̍禁更改设置参数ǃ添ࡴ口Ҹ或删除非本人文ӊǄ

对于导致计算机ϡ能ℷ常Ꮉ作ǃ影响他人Ϟ机者ˈ将取消݊Ϟ机

资格Ǆ 

8. 严禁私自拆ौ配ӊ或将室内物品带ߎ室外Ǆϔ经发现ˈ除要求按

Ӌ赔偿外ˈ将通批评和取消݊Ϟ机资格ˈ情节严䞡者交有݇行

ᬓ部门和ৌ法部门处理Ǆ 
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Ϟ机实验Ϟ机实验Ϟ机实验Ϟ机实验ϔϔϔϔǃǃǃǃ扔R打A止扔R打A止扔R打A止扔R打A止 遥感图像处理䕃ӊ了解遥感图像处理䕃ӊ了解遥感图像处理䕃ӊ了解遥感图像处理䕃ӊ了解    

    

ϔϔϔϔǃǃǃǃϞ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的 

了解 ERDAS 䕃ӊ的Џ要ࡳ能ˈ掌握数据格式转换ǃ图像信息查询ǃܝ标查

询ǃ投影变换ǃ图像裁减ǃ彩色合៤的方法和步骤Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃϞ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求    

所.了解图像信息Ǆᠧ开ϔ幅*.卸m其 格式的影像文ӊ˄如 2附陆. 卸m其˅̍ 单ߏ

Ut卸l卸t守放L灰守兴r 存nfoUt卸l卸t守放L灰守兴r 存nfoUt卸l卸t守放L灰守兴r 存nfoUt卸l卸t守放L灰守兴r 存nfo 菜单ˈ查看坐标范围ǃ空间ߚ辨率ǃ投影方式ǃ投影

参数等信息Ǆ 

 

2. 用ܝ标查询菜单查询像素信息Ǆᠧ开影像文ӊ如 2附陆. 卸m其ˈ单ߏ

Ut卸l卸t卸兴sUt卸l卸t卸兴sUt卸l卸t卸兴sUt卸l卸t卸兴s////存nq径卸r兴 C径rsor存nq径卸r兴 C径rsor存nq径卸r兴 C径rsor存nq径卸r兴 C径rsor 菜单(或单ߏ视窗Ꮉ条Āˇā图标)ˈᠧ开

存nq径卸r兴 C径rsor 对话框Ǆ 
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在 存nq径卸r兴 C径rsor 对话框中显示了十ᄫܝ标当前᠔在位置像元的坐标ǃ

投影参数ǃϝ个波段的颜色ǃ像元♄度值和 LU正 值Ǆ 

杂. 用 Import/ExportImport/ExportImport/ExportImport/Export 模块进行数据格式转换Ǆ单ߏ Import/ExportImport/ExportImport/ExportImport/Export Џ菜单ˈ

选中 扔xport 选项ˈ选择文ӊ类型Ў jp兴其ˈ输入文ӊЎ 2政政陆kb.jp其ˈ输ߎ文

ӊЎ 2政政陆kb.卸m其ˈ单ߏ OKˈ转换Ў 扔R打A止 专用的 卸m其 格式的影像Ǆ 

 

再把*.卸m其 格式的影像转换Ў*.jp其ǃ*.bmpǃ*.t卸f 等格式的影像Ǆ 
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权.波段㒘合Ǆ单ߏ InterpreterInterpreterInterpreterInterpreter 模块的 Utilities/Layer StackUtilities/Layer StackUtilities/Layer StackUtilities/Layer Stack 菜单ˈᠧ开

波段㒘合窗口ˈ在 存np径t F卸l兴 栏选择 正M所.卸m其 文ӊˈ单ߏ A关关A关关A关关A关关ˈ䞡复ҹϞ步

骤ˈ继续选择 M2ǃM杂ǃM权ǃM附ǃM陆 文ӊˈ键入输ߎ文ӊৡЎ 正M所-陆.存m其ˈ选

中 存其nor兴 Z兴ro 存n 止t灰ts 复选框ˈ单ߏ OKOKOKOK 按钮ˈ执行波段㒘合Ǆ注意波段

㒘合时ˈ᠔有单波段文ӊ必须是相ৠ的坐标系统ǃ坐标范围和空间ߚ辨率Ǆ 

 

附.图像裁ߛǄᠧ开߮才㒘合的 正M所-陆.卸m其 图像ˈ单ߏ AO存放正oolAO存放正oolAO存放正oolAO存放正oolssss 菜单ˈᠧ开 

 

AO存˄感݈趣区域˅Ꮉˈ选中矩形Ꮉˈ在图像窗口选择裁ߛ区域Ǆ单ߏ

Data PreparatioData PreparatioData PreparatioData Preparationnnn 数据预处理模块的 Subset ImageSubset ImageSubset ImageSubset Image 菜单栏ˈᠧ开 止径bs兴t

图像裁ߛ窗口ˈ选择输入文ӊЎ 正M所-陆.卸m其ˈ键入输ߎ文ӊЎ 正M2附陆.卸m其ˈ

在 s兴l兴ct l灰守兴rs˄ 选择波段˅栏输入 2主附主际ˈ选中 存其nor兴 Z兴ro 存n 止t灰ts 复

选框ˈ单ߏ AO存 按钮ˈᠧ开 AO存 选项窗口ˈ选中 V卸兴w兴r 选项ˈ单ߏ OKOKOKOKˈ单
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窗口的ߛ图像裁ߏ OKOKOKOK 按钮执行图像裁ߛˈ把 际 个波段的 正M 影像裁ߛЎ 杂 个

波段假彩色影像Ǆ 

 

用 AO存 Ꮉ的ϡ规߭多边形ˈ进行裁ߛǄ 

际.投影变换Ǆ单ߏ Data PreparationData PreparationData PreparationData Preparation 数据预处理模块的 Reproject ImagesReproject ImagesReproject ImagesReproject Images

菜单栏ˈᠧ开投影变换窗口ˈ选择输入图像Ў 2附陆.卸m其ˈ键入输ߎ图像ৡЎ

r兴2附陆.卸m其 选̍择投影种类 C灰t兴其or卸兴s Ў G兴o其r灰p卷卸c 选̍择投影 Proj兴ct卸on

Ў L灰t放Lon ˄ WG止8权 ˅̍ 选 择 䞡 采 样 方 法 Ў ঠ 线 性 内 插 B卸l卸n兴灰r 

存nt兴rpol灰t卸onˈ单ߏ OKˈ执行投影变换Ǆ 

陆.栅格ࡳ能了解Ǆ 

8.矢䞣ࡳ能了解Ǆ 

ϝϝϝϝǃǃǃǃ应交៤果应交៤果应交៤果应交៤果    

       ϔ幅裁ߛ图像和ϔ幅假彩色合៤图像Ǆ 
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Ϟ机实验ѠϞ机实验ѠϞ机实验ѠϞ机实验Ѡǃǃǃǃ遥感图像几何纠ℷ遥感图像几何纠ℷ遥感图像几何纠ℷ遥感图像几何纠ℷ    

    

ϔϔϔϔǃǃǃǃϞ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的 

掌握遥感图像纠ℷ的基本理论和方法ˈ了解遥感图像几何纠ℷ的各种方

法ˈ学会用多项式法对䰚地卫星影像进行几何纠ℷǄ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃϞ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求    

用 扔R打A止 䕃ӊ 在̍ JP扔G 格式的南京地区 正M 多ܝ谱图像Ϟ 采̍集 所附 个Ꮊ

右控制点和适䞣的检查点ˈҹ多项式方法进行几何纠ℷǄ控制点的选择要做

到清晰易辨ǃߚᏗ均匀ǃ位置稳定Ǆ纠ℷৢ控制点的残差应在 所 个像素之内Ǆ 

ϝϝϝϝǃǃǃǃϞ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤    

所. 启动 扔R打A止 䕃ӊ ˈᠧ开ᕙ 纠ℷ的 正M2附陆.jp其 图像文 ӊ ˈ单ߏ

R灰st兴rR灰st兴rR灰st兴rR灰st兴r放放放放G兴om兴tr卸c Corr兴ct卸on G兴om兴tr卸c Corr兴ct卸on G兴om兴tr卸c Corr兴ct卸on G兴om兴tr卸c Corr兴ct卸on 菜单ˈᠧ开设置几何纠ℷ模式 止兴t G兴om兴tr卸c 

Mo关兴l 对话框Ǆ 

 

2.选择选择几何校ℷ计算模型Ў多项式 Pol守norm卸灰lˈ单ߏ OK 按钮 ˈৠ时

ᠧ开 G兴o Corr兴ct卸on 正ools 对话框和 Pol守norm卸灰l Mo关兴l Prop兴rt卸兴s 对话框Ǆ 
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杂.在多项式属性 Pol守norm卸灰l Mo关兴l Prop兴rt卸兴s 对话框中ˈ定义多项式模型

参数及投影参数 选̍择多项式次方(Plo守nom卸灰l)Ў 2 在̍投影参数˄ Proj兴ct卸on˅

页ˈ选择地图单位Ў米˄m兴t兴rs˅ˈ单ߏ A关关放C卷灰n其兴 Proj兴ct卸on 按钮ˈ选择投

影类型Ў U正M WG止8权 Nort卷ˈ选择投影带Ў U正M Zon兴附政ˈ单ߏ OK 按钮Ǆ 

 

 

杂.单ߏ控制点采集Ꮉ 止兴t Proj兴ct卸on From  GCP 正ool 按钮ˈᠧ开控制点

设置窗口ˈ选择从键盘输入 K兴守bo灰r关 Onl守ˈ单ߏ OK 按钮ˈᠧ开控制点输入表

GCP 正ool 和控制点ᬒ大窗口 ৠ̍时鼠标变ЎĀ为ā形状˄ 也可在纠ℷᎹ窗口 G兴o 

Corr兴ct卸on 正ool 或控制点输入表单ߏ采集控制点图标 ˅Ǆ 

权.在控制点输入表 GCP 正ool 中ˈ单ߏ Color 列ˈ选择控制点颜色Ў醒目的

红色Ǆ 

附.在图像窗口ˈ找到某个控制点ˈ单ߏ鼠标Ꮊ键ˈ这时将在该点Ϟߎ现控制

点标记ˈ并在控制点输入表ߎ现该点的输入坐标˄像素坐标˅ˈ在ᬒ大窗口移动

控制点图标ˈ准确对准实䰙点位Ǆ 

际.在控制点输入表输入控制点地面坐标Ǆ 
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陆.䞡复 附~际 步骤Ǆ选择 所附 Ꮊ右控制点和 所政 个Ꮊ右检查点Ǆ检查各个控制点

误差ǃ中误差和检查点误差ˈ应在ϔ个像素之内Ǆ 

8.保ᄬ控制点坐标Ǆ 

先.如满足精度要求ˈ单ߏ纠ℷᎹ窗口的 G兴o Corr兴ct卸on 正ool 䞡采样

图标ˈ执行几何纠ℷǄ 

所政.叠ࡴ纠ℷৢ图像和已知坐标图像ˈ检查几何纠ℷ精度Ǆ 

所所.改变多项式次数Ў 所 次和 杂 次 再̍进行几何纠ℷ 查̍看纠ℷ精度的差异Ǆ 

四四四四ǃǃǃǃ应交៤果应交៤果应交៤果应交៤果    

所.纠ℷৢ图像˗ 

2.控制点坐标文ӊǄ    

䰘˖控制点地面坐标 

点ো X 坐标 Y 坐标 

C所所 际权权所所附.8所 杂附际2陆权2.88 

C所2 际际2陆先附.政杂 杂附际权2附杂.82 

C所杂 际陆先2附先.2际 杂附际所政所2.附8 

C所权 际82权政先.2陆 杂附附权政8附.2政 

C所附 际先权所附2.2权 杂附陆所8政所.2附 

C所际 陆所权附政先.陆所 杂附附先22先.政所 

C所陆 陆政附际先所.先陆 杂附附所政陆2.所附 

C所8 陆政所政陆先.际所 杂附附政政82.附2 



 10 

C所先 际先附所所附.杂附 杂附权陆先附杂.政际 

C2政 际8陆2附所.杂陆 杂附权附政政所.8际 

C2所 陆政附先陆先.所权 杂附杂2先政附.权际 

C22 际先2所所先.先陆 杂附杂权先权际.附际 

C2杂 际8所附所际.8权 杂附杂权际8所.权8 

C2权 际先先陆附权.22 杂附所先政杂杂.政权 

C2附 陆政陆际所8.2政 杂附杂先杂权际.8际 

C2际 际先政8政陆.陆杂 杂附所杂所权先.权附 

C2陆 陆所政陆际所.8际 杂附2所际先杂.8陆 

C28 陆所附2际政.政陆 杂附所附所政2.际先 

C2先 际8杂8权政.附陆 杂附所附际杂政.权所 

C杂政 际陆杂2政2.2杂 杂附所8先所8.所陆 

C杂所 际际杂权8所.际先 杂附杂所杂政政.陆政 

C杂2 际附政先8际.88 杂附2附杂所先.政所 

C杂杂 际附所杂附附.附附 杂附所附所陆杂.附际 

C杂权 际际2所附8.杂权 杂附所8政82.附附 

C杂附 际权权杂所先.杂权 杂附所权杂权先.陆8 

C杂际 际权所2先2.所所 杂附权际附政附.际际 

C杂陆 际附际所陆陆.8先 杂附附杂先先陆.先政 

C杂8 际际际政际附.8际 杂附权际杂先陆.先先 

C杂先 际陆2权政政.际2 杂附权陆22杂.权8 

C权政 际8所附所际.8权 杂附杂权际8所.权8 
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Ϟ机实验Ϟ机实验Ϟ机实验Ϟ机实验ϝϝϝϝǃǃǃǃ遥感图像增强遥感图像增强遥感图像增强遥感图像增强    

    

ϔϔϔϔǃǃǃǃϞ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的 

掌握图像增强的各种方法ˈ学会用遥感图像处理䕃ӊ进行图像的ড差增

强ǃ彩色合៤ǃ密度ߚ割ǃ边缘增强和图像运算等Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃϞ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求    

所.线性拉伸 

 段线性拉伸ߚ.2

杂.LU正˄look 径p t灰bl兴˅拉伸˄搜索表拉伸ǃ密度ߚ割˅ 

ᠧ开ᕙ处理图像˄ 如 R止打A正A放陆.bmp˅̍单ߏ增强放LU正 拉伸菜单 ᠧ̍开 LU正

拉伸窗口 选̍中颜色和预览选项 在̍颜色列按ϟ鼠标 选̍中 所—杂政 ♄度区间ˈ

单ߏ鼠标右键ˈ选择ϔ种颜色˄如蓝色 Ǆ˅继续ҹϞ操作ˈ选择 杂所—所2政 ♄

度区间ˈ选中另ϔ颜色˄如绿色˅̍ 选 所2所—所附政ǃ所附所—2政政ǃ2政所—2附附 ♄度

区间Ў另外颜色ˈ完៤假彩色密度ߚ割Ǆ 

权.ড差增强 

附.直方图均衡࣪ 

际.均值滤波 

陆.ࡴᴗ滤波 

8.中值滤波 

先.均值差高通滤波 

所政.方滤波 

所所.自定义ो⿃滤波 

所2.彩色合៤ 

单ߏ运算放融合放变换Џ菜单ϟ的波段合៤ߚ解Ϣ替换菜单ˈᠧ开波段合

៤ߚ解Ϣ替换窗口ˈ选中合៤选项ˈ选择红ǃ绿和蓝色波段߿ߚЎ 陆.bmpǃ

附. bmpǃ2. bmpˈ保ᄬ合៤图像Ў 陆附2.bmpˈ完៤假彩色合៤ˈᠧ开合៤ৢ

图像ˈ检查目视效果Ǆ改变合៤波段或波段次序ˈ䞡复ҹϞ操作Ǆ 

   所杂.图像运算 



 12 

ϝϝϝϝǃǃǃǃ应交៤果应交៤果应交៤果应交៤果    

    ϔ幅ড差增强图像和ϔ幅假彩色合៤图像Ǆ 

 

  

    

    

    

    

    

    

Ϟ机实验四Ϟ机实验四Ϟ机实验四Ϟ机实验四ǃǃǃǃ遥感图像目视解译遥感图像目视解译遥感图像目视解译遥感图像目视解译    

    

ϔϔϔϔǃǃǃǃ    Ϟ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的 

掌握遥感图像目视解译的基本理论和ϔ般步骤ˈ学会在目视解译的基础

Ϟˈ用 扔R打A止 䕃ӊ的屏幕跟踪矢䞣࣪ࡳ能提取专题信息Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃ    Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求    

根据遥感图像的判读特征 在̍已纠ℷ的南京地区 正M 假彩色图像Ϟ 识̍߿

型地物ˈ用屏幕跟踪矢䞣࣪方法ˈ制水体ǃ植被ǃ居民区ǃ高速݀䞠等ߎ

作水体ǃ高速݀䞠等专题图层和注记图层Ǆ强烈建䆂᠔有的文ӊ路ᕘ和文ӊ

ৡ用英语或拼音ˈҹ免ߎ错Ǆ 

ϝϝϝϝǃǃǃǃ    Ϟ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤    

˄ϔ˅面状地物的矢䞣࣪ 

所. 启动扔R打A止䕃ӊ 在̍ ViewerViewerViewerViewer窗口中ᠧ开南京地区的假彩色正M影陆权2.卸m其  ̠

2. 根据色彩ǃ形状ǃ大小ǃ纹理等判读特征ˈ识ߎ߿水体ǃ植被ǃ居民区ǃ

高速݀䞠等型地物˗ 

杂.在 ViewerViewerViewerViewer 窗口中ˈ单ߏ File/New/File/New/File/New/File/New/Vector LayerVector LayerVector LayerVector Layer 菜单ˈ新建ϔ个矢䞣图

层ˈ文ӊৡЎĀs卷径卸t卸ā̍ 文ӊ格式Ў Arc Co待兴r灰其兴主选择精度类型Ў单精度

型ˈ在原影像显示窗口中ˈ将ߎ现 V兴ctor 菜单和 V兴ctor Ꮉ条˗ 

权.在Ꮉ条Ϟ单ߏ多边形按钮 沿̍某水体外围移动鼠标 绘̍ߎ该水体的䕂廓ˈ
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直到把影像中的Џ要水体绘制完↩˗ 

附.保ᄬ矢䞣文ӊ˗ 

际.在 ViewerViewerViewerViewer 窗口的 ViewViewViewView 菜单中ˈ单ߏ Arrange LayersArrange LayersArrange LayersArrange Layers 菜单ˈ选中Ās卷径卸t卸ā

矢䞣图层ˈ右ߏ鼠标ˈ选择 DeleteDeleteDeleteDeleteˈ݇闭该图层˗ 

陆.在 扔R打A止 Џ界面中 单̍ߏ VectVectVectVectorororor 按钮 选̍中 Built Vector Layer TopologyBuilt Vector Layer TopologyBuilt Vector Layer TopologyBuilt Vector Layer Topology

选项ˈ对᠔建图层建立拓扑݇系˗ 

8.ᠧ开Ās卷径卸t卸ā矢䞣图层ˈ在矢䞣Ꮉ条中单ߏ Show Vector ProrertiesShow Vector ProrertiesShow Vector ProrertiesShow Vector Prorerties

按钮ˈ对Ās卷径卸t卸ā矢䞣图层作各种编辑Ǆ 

˄Ѡ˅线状地物的矢䞣࣪ 

所.用类似方法建立线状地物矢䞣文ӊˈ用多段线Ꮉ绘制ߎ各Џ要݀路˗ 

2.在矢䞣Ꮉ条中单ߏ Show Vector ProrertiesShow Vector ProrertiesShow Vector ProrertiesShow Vector Prorerties 按钮ˈ改变݀路的线宽ǃ

颜色属性Ǆ 

˄ϝ˅建立注记图层 

对ҹϞ解译៤果作必要注记Ǆ在 ViewerViewerViewerViewer 窗口中 单̍ߏ Filililile/New/Annotation e/New/Annotation e/New/Annotation e/New/Annotation 

LayerLayerLayerLayer 菜单ˈ新建ϔ个注记图层ˈ点ߏ Annot灰t卸on放st守l兴s 菜单选择ᄫ体ǃ

ᄫ的大小等内容Ǆ 

˄四˅汉ᄫ注记的使用˄ERDAS8.6 适用˅ 

将 汉 ᄫ 补 ϕ 中 的 Chinese.fdb 及 unicode_chinese_1_10646.TTF 拷 贝 到

<IMAGINE_HOME>\etc\fonts 目录ϟǄ 

 

四四四四ǃǃǃǃ应交៤果应交៤果应交៤果应交៤果    

水体ǃ݀路矢䞣图层和注记图层Ǆ 
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Ϟ机实验五Ϟ机实验五Ϟ机实验五Ϟ机实验五ǃǃǃǃ遥感图像监督法ߚ类遥感图像监督法ߚ类遥感图像监督法ߚ类遥感图像监督法ߚ类˄˄˄˄权权权权 学时学时学时学时˅˅˅˅    

    

ϔϔϔϔǃǃǃǃϞ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的 

了解遥感图像自动ߚ类的各种方法ˈ学会用遥感图像处理䕃ӊ 扔R打A止 作

监督法ߚ类Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃϞ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求    

每人完៤ϔ幅南京地区 扔正M 影像的䆁㒗样本选取ǃ样本统计ǃ监督法ߚ

类和ߚ类精度检查Ǆ 

ϝϝϝϝǃǃǃǃϞ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤 

所.ᠧ开ᕙߚ类的已作几何纠ℷ和增强的䰚地卫星图像ˈܜ作总体的目视解

译˄或䞢外判读˅̍ 判读ߎ水体ǃ林地ǃ居民地ǃ耕地ǃ空地等型地物

的影像Ǆ 

2.单ߏ AO存放正oolsAO存放正oolsAO存放正oolsAO存放正ools 菜单ˈᠧ开 AO存AO存AO存AO存 Ꮉ面板Ǆ 

杂.定义ߚ类模板˖ 

(所)用多边形Ꮉ获取样本信息˄适合面状地物˅ 

灰. 单ߏ 扔r关灰s扔r关灰s扔r关灰s扔r关灰s Џ界面的 Cl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴r 图标主选择模板编辑器 止卸其n灰t径r兴止卸其n灰t径r兴止卸其n灰t径r兴止卸其n灰t径r兴    

扔关卸tor扔关卸tor扔关卸tor扔关卸tor 菜单ˈᠧ开模板编辑器 止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor 对话框˗ 

b. 单ߏ AO存AO存AO存AO存 Ꮉ面板的矩形图标 在̍ᕙߚ类图像的某ϔ地物区域˄ 如水

体˅绘制ϔ个矩形˗ 

c. 单ߏ 止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor 对话框中的增ࡴ类߿图标ˈࡴ载该类߿˗ 

关. 䞡复Ϟ述步骤 ˄的样本若干个߿载图像ϡৠ区域ৠϔ类̍ࡴ 如 杂杂杂杂 个˅̍

使这些样本有足够的ҷ表性˗ 

兴. 在 止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor 对话框中ˈৠ时选中Ϟ述样本ˈ单ߏ合并类߿

图标ˈ合并这些样本˗ 

f. 改变合并ৢ样本的ৡ⿄˄建䆂用汉语拼音˅和色彩˗ 

其. 用ৠ样方法建立林地ǃ居民地ǃ耕地ǃ空地等型地物的样本˗ 

卷. 保ᄬߚ类模板Ǆ 

(2)用种子扩展Ꮉ获取样本信息˄适合带状地物˅ 

灰. 设置种子像元属性Ǆ单ߏ AO存放止兴兴关 Prop兴rt卸兴sAO存放止兴兴关 Prop兴rt卸兴sAO存放止兴兴关 Prop兴rt卸兴sAO存放止兴兴关 Prop兴rt卸兴s 菜单菜单菜单菜单ˈ̍̍̍ᠧ开ᠧ开ᠧ开ᠧ开 R兴其卸on R兴其卸on R兴其卸on R兴其卸on 
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Grow卸n其Grow卸n其Grow卸n其Grow卸n其 对话框对话框对话框对话框ˈ̍̍̍设置种子扩展设置种子扩展设置种子扩展设置种子扩展面⿃约面⿃约面⿃约面⿃约束束束束˄˄˄˄所政政政所政政政所政政政所政政政 像素像素像素像素 ǃ˅˅ǃ˅ǃ˅ǃ距离约束和ܝ距离约束和ܝ距离约束和ܝ距离约束和ܝ

谱距离谱距离谱距离谱距离˄˄˄˄所政所政所政所政˅˅˅˅等参数等参数等参数等参数˗̠̠̠ 

b. 单ߏ AO存AO存AO存AO存 Ꮉ面板的 R兴其卸on Grow卸n其 图标ˈ在ᕙߚ类图像的某ϔ带

状区域˄如秦淮河˅̍ 单ߏ确定种子像元˗ 

c. 䞡复步骤˄所˅̍ 保ᄬߚ类模板Ǆ 

 

权.评Ӌߚ类模板˖ 

灰. 在 止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor止卸其n灰t径r兴 扔关卸tor 对话框中ˈ单ߏ 扔待灰l径灰t兴放Cont卸n其兴nc守扔待灰l径灰t兴放Cont卸n其兴nc守扔待灰l径灰t兴放Cont卸n其兴nc守扔待灰l径灰t兴放Cont卸n其兴nc守 子菜

单ˈᠧ开可能性矩阵 Cont卸n其兴nc守 M灰tr卸xCont卸n其兴nc守 M灰tr卸xCont卸n其兴nc守 M灰tr卸xCont卸n其兴nc守 M灰tr卸x 对话框˗ 

b. 选择非参数规߭Ў F兴灰t径r兴 止p灰c兴F兴灰t径r兴 止p灰c兴F兴灰t径r兴 止p灰c兴F兴灰t径r兴 止p灰c兴 ˗ 

c. 选择叠ࡴ规߭Ў P灰r灰m兴tr卸c R径l兴P灰r灰m兴tr卸c R径l兴P灰r灰m兴tr卸c R径l兴P灰r灰m兴tr卸c R径l兴˗ 

关. 选择未ߚ类规߭Ў P灰r灰m兴tr卸c R径l兴P灰r灰m兴tr卸c R径l兴P灰r灰m兴tr卸c R径l兴P灰r灰m兴tr卸c R径l兴˗ 

兴. 选择参数规߭Ў M灰x卸m径m L卸k兴l卸卷oo关M灰x卸m径m L卸k兴l卸卷oo关M灰x卸m径m L卸k兴l卸卷oo关M灰x卸m径m L卸k兴l卸卷oo关˄最大似然法˅̠  

f. 选中 P卸x兴l P兴rc兴nt灰其兴sP卸x兴l P兴rc兴nt灰其兴sP卸x兴l P兴rc兴nt灰其兴sP卸x兴l P兴rc兴nt灰其兴s 复选框ˈ执行可能性矩阵计算˗ 

其. 检查可能性矩阵ˈ如某ϔ类߿的矩阵值小于 8附8附8附8附％％％％ˈ߭需䞡新建立ߚ

类模板Ǆ 

附.执行监督法ߚ类˖ 

灰. 单 ߏ 扔r关灰s扔r关灰s扔r关灰s扔r关灰s Џ界 面 的 Cl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴r 图 标 ˈ选 择 止止止止径p兴r待卸s兴关 径p兴r待卸s兴关 径p兴r待卸s兴关 径p兴r待卸s兴关 

Cl灰ss卸f卸c灰t卸onCl灰ss卸f卸c灰t卸onCl灰ss卸f卸c灰t卸onCl灰ss卸f卸c灰t卸on 菜单项ˈᠧ开 止径p兴r待卸s兴关 Cl灰ss卸f卸c灰t卸on止径p兴r待卸s兴关 Cl灰ss卸f卸c灰t卸on止径p兴r待卸s兴关 Cl灰ss卸f卸c灰t卸on止径p兴r待卸s兴关 Cl灰ss卸f卸c灰t卸on 对话框˗ 

b. 确定ᕙߚ类的原始文ӊ和模板文ӊ˗ 

c. 键入ߚ类ৢ图像文ӊৡ˗ 

关. 确定各种规߭˄ৠ评Ӌߚ类模板˅̠  

兴. 执行监督法ߚ类Ǆ 

际.ߚ类精度评估˖ 

˄所˅在ৠϔ窗口ৠ时ᠧ开原始图像和ߚ类ৢ图像ˈ用目视解译法评Ӌߚ

类结果Ǆ 

˄2˅用随机ᠧ点结合目视解译法评Ӌߚ类结果 

 灰.ᠧ开ߚ类前原始图像˗ 

 b.ᠧ开ߚ类精度评定对话框Ǆ单ߏ 扔r关灰s扔r关灰s扔r关灰s扔r关灰s Џ界面的 Cl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴rCl灰ss卸f卸兴r 图标 选̍
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择 Acc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sssssm兴nm兴nm兴nm兴ntttt 菜单项ˈᠧ开 Acc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sssssm兴ntm兴ntm兴ntm兴nt 窗口˗ 

cˊ在 Acc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sssssm兴ntm兴ntm兴ntm兴nt 窗口ᠧ开ߚ类ৢ文ӊ˗ 

关.连接原始图像Ϣ精度评定窗口Ǆ单ߏ V卸兴w放止兴l兴ct V卸兴w兴rV卸兴w放止兴l兴ct V卸兴w兴rV卸兴w放止兴l兴ct V卸兴w兴rV卸兴w放止兴l兴ct V卸兴w兴r 命Ҹˈ将鼠

标在原始影响窗口单ߏˈ连接原始图像Ϣ精度评定窗口˗ 

兴.设置随机点色彩Ǆ单ߏ V卸兴w放C卷灰n其兴 ColorsV卸兴w放C卷灰n其兴 ColorsV卸兴w放C卷灰n其兴 ColorsV卸兴w放C卷灰n其兴 Colors 命Ҹˈ改变随机点色彩˗ 

f.产生随机点Ǆ在 Acc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sAcc径r灰c守 Ass兴sssssm兴ntm兴ntm兴ntm兴nt 窗口ˈ单ߏ 扔关扔关扔关扔关卸t放Cr兴灰t卸t放Cr兴灰t卸t放Cr兴灰t卸t放Cr兴灰t兴兴兴兴 R灰n关om  R灰n关om  R灰n关om  R灰n关om 

Po卸ntsPo卸ntsPo卸ntsPo卸nts 命Ҹˈ输入随机点数˗ 

其.显示随机点及݊类߿Ǆ单ߏ V卸兴w放止卷ow  AllV卸兴w放止卷ow  AllV卸兴w放止卷ow  AllV卸兴w放止卷ow  All 命Ҹˈ在原始图像窗口显

示随机点˗单ߏ 扔关卸t扔关卸t扔关卸t扔关卸t放止卷ow Cl灰ss V灰l径兴放止卷ow Cl灰ss V灰l径兴放止卷ow Cl灰ss V灰l径兴放止卷ow Cl灰ss V灰l径兴 命Ҹˈ显示ߚ类类߿˗ 

卷.输入随机点实䰙类߿Ǆ用目视解译方法ˈ判断实䰙类߿ˈ输入到

R兴f兴r兴nc兴R兴f兴r兴nc兴R兴f兴r兴nc兴R兴f兴r兴nc兴 列˗ 

卸.输ߚߎ类评Ӌ告Ǆ 

四四四四ǃǃǃǃϞ交៤果Ϟ交៤果Ϟ交៤果Ϟ交៤果    

 类评Ӌ告ߚ类结果图像和ߚ
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Ϟ机实验݁Ϟ机实验݁Ϟ机实验݁Ϟ机实验݁ǃǃǃǃ遥感ߚ类专题图制作遥感ߚ类专题图制作遥感ߚ类专题图制作遥感ߚ类专题图制作˄˄˄˄4 学时学时学时学时˅˅˅˅    

    

ϔϔϔϔǃǃǃǃϞ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的Ϟ机目的 

  熟悉遥感ߚ类专题图的制作方法和步骤ˈ掌握用 ERDAS 䕃ӊ制作土地利用专

题地图Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃϞ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求Ϟ机内容和要求    

根据已完៤的监督法ߚ类图像ˈ每人完៤ϔ幅 1/5 万的南京Ꮦ土地利用

现状专题地图Ǆ要求地图设计合理ǃ要素完整Ǆ 

ϝϝϝϝǃǃǃǃϞ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤Ϟ机步骤 

1. ᠧ开ߚ类៤果图˗ 

2. 单ߏ Erdas Џ界面的 Composer 图标ˈ选择 New Map Composition 

菜单ˈᠧ开 New Map Composition 对话框˗ 

3. 输入专题图文ӊৡǃ专题图大小和单位˄长 100cmǃ宽 80cm˅等信

息ˈ݇闭对话框ˈᠧ开专题图制作窗口和注记Ꮉ条˗ 

4. 单ߏ Create Map Frame 图标ˈ用鼠标在专题图窗口中拖ᬒϔ个范

围ˈᠧ开数据来源提示框ˈ单ߏ Viewerˈ在ߚ类៤果图中单ߏ鼠标ˈ

ᠧ开制图范围 Map Frame 窗口˗ 

5. 单ߏ Use Entire Source 按钮 输̍入៤图↨例尺Ў 1ˋ̀̀̀50000 再̍单ߏ

Use Entire Source 按钮ˈ݇闭对话框ˈ在专题图制作窗口中ߎ现ᕙ

制作的图像˗ 

6. 缩小图像ˈ单ߏ Select Map Frame 图标ˈ在专题图制作窗口中把图

像ᬒ置到设计窗口中间˗ 

7. 设置݀䞠网ǃ图例ǃ↨例尺˗ 

8. 注记专题图˖图ৡǃ地ৡ等注记˗ 

9. 保ᄬ专题图Ǆ 

四四四四ǃǃǃǃϞ交៤果Ϟ交៤果Ϟ交៤果Ϟ交៤果    

       ϔ幅 1/5 万的南京Ꮦ土地利用现状专题地图Ǆ 

参考文献参考文献参考文献参考文献    

所ˊ 梅ᅝ新 等.ǉ遥感导论Ǌ[M公.࣫京˖高等教育ߎ版社.2政政所 
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