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实验注意џ项

 

1ǃ实验前必乏阅读有关教材及本实验指导书，初ℹ了解实验内容要求Ϣℹ骤Ǆ 

2ǃ实验记录应用ℷ楷填写，ϡ可潦草，并按规定的地位书写实验组号ǃ日期ǃ

气ǃ仪器ৡ⿄ǃ号码及参ࡴ人的姓ৡ等Ǆ 

3ǃ各乍记录乏于实验䖯行时立即记ϟ，ϡ可另以纸ᴵ记录，џৢ誉写Ǆ 

4ǃ记录者应于记完每一数字ৢ，向观测者回读数，以免记错Ǆ 

5ǃ记录数字若有错误，ϡ得涂改，也ϡ可用像皮擦拭，而应在错误数字Ϟ划一斜

ᴴ，将改ℷ之数记于݊旁Ǆ 

6ǃ简单计算及必要的检验，应在实验䖯行时算出Ǆ 

7ǃ实验结ᴳ时，应把实验结果交㒭指导教师审阅，符合要求并经允许，方可收ᣒ

仪器结ᴳ实验，并按实验开始时领প仪器的位置，ᔦ还仪器Ϣ工Ǆ 
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仪器操作细则 

 

1ǃ测䞣仪器必乏爱ᡸ，䰆ℶ振动ǃ日晒ǃ雨淋，ϡ应ത在仪器箱子ϞǄ 

2ǃ开箱ᦤপ仪器˖ 

安置ϝ脚架，将各脚插入土中，使ϝ脚架稳妥Ǆ启箱প出仪器前应看ܜ˅1

清仪器在箱中的位置，以免装箱时发生困难Ǆ 

2˅从箱中প出仪器ϡ可握ᣓ望䖰镜，应握住基ᑻ或䖰镜望的支架，প出仪

器ৢ小心地安置在ϝ脚架Ϟ，并立即旋紧仪器Ϣϝ脚架的中心连接螺旋Ǆ 

3ǃ䞢外作业˖ 

1˅仪器Ϟ的ܝ学部ߚ˄如镜头等˅Ϲ禁用手帕ǃ纸张等物擦试，以免损ണ

镜头Ϟ之药膜Ǆ 

2˅作业时乏握住支架转动，ϡ得握住望䖰镜旋转，使用仪器各螺旋必乏十

 小心，应有轻䞡感Ǆߚ

3˅仪器所在地必乏时时有人，做到人ϡ离仪器，并䰆ℶ݊他无关人员使弄

仪器Ǆ 

4˅在䰇或细雨ϟ使用仪器时，必乏撑伞，特߿注意仪器ϡ得ফ潮Ǆ 

4ǃ搬移仪器˖ 

1˅搬移仪器前应使望䖰镜物镜对向ᑺ盘中心Ǆ若Ў水准仪，物镜应向ৢǄ 

2˅搬移仪器时ܜ检查一ϟ连接螺旋，必乏一手握住仪器的基ᑻ或支架˗一

手抱住ϝ脚架，近于垂直地稳妥地搬移，ϡ得横放在肩Ϟ以免损ണ仪器，ᔧ距离

较长时，必乏装箱搬移Ǆ 

3˅搬移仪器时乏带走仪器箱及有关工Ǆ 

5ǃ使用完↩˖ 

1˅应清除仪器及箱子Ϟ的灰尘ǃ脏物和ϝ脚架Ϟ的泥土，将基ᑻ的脚螺旋

处于大㟈相ৠ的高ᑺǄ 

2˅松连接螺旋，ौϟ仪器装入箱子ৢ，应该旋紧有关的制动螺旋Ǆ 

3˅箱门要关紧，并立即扣Ϟ门扣或Ϟ锁Ǆ 

4˅工作完↩应检点一ߛ附件Ϣ工，以䰆遗失Ǆ 

6ǃ݊它工˖ 

1˅钢ो尺使用时，应䰆ℶ扭转打结和折断，Ϝ䞣时䰆ℶ行人践踏和车辆压

过，䞣好一段时必乏ᦤ起钢尺行走，ϡ许沿地面拖走，以免损ണ钢尺刻划Ǆ 
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2˅钢ो尺使用完↩，必乏用抹布擦去尘土，涂油䰆锈Ǆ 

3˅水准尺ǃ花杆等木制品ϡ可ফ横向压力，以免弯曲ব形，也应该轻প轻

放Ǆ 

4˅一ߛ仪器工必乏保持完整ǃ清洁，ϡ得任意放置，并需由专人保管，

小件工如测钎ǃ垂球等尤应䰆ℶ遗失Ǆ 

7ǃ一ߛ仪器工若发生故障，应及时向指导教师或实验室工作人员回，

ϡ得自行处理，若有损ണ，遗失应写书面检查，䖯行登记ǃ酌情赔偿 
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实验一   求积仪的认识和使用 

 

实验学时˖2 学时  

实验性质˖验证性实验 

    

一一一一ǃǃǃǃ实验目的实验目的实验目的实验目的 

了解求⿃仪的基本结构，认识݊基本ࡳ能，掌握基本操作˗掌握地籍测䞣中

面⿃䞣算ǃ平差的原则和方法˗䞣算一幅地籍图Ϟ各ߚ区的面⿃，及݊平差ৢ的

面⿃Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃ仪器用仪器用仪器用仪器用˖̟̟̟    

数字式电子求⿃仪Ǆ 

ϝϝϝϝǃǃǃǃ实验内容和要求实验内容和要求实验内容和要求实验内容和要求    

认识求⿃仪各部件，设定↨例尺，䖯行简单䞣测ǃ平均值测䞣ǃ累ࡴ测䞣等Ǆ    

四四四四ǃǃǃǃ实验ℹ骤实验ℹ骤实验ℹ骤实验ℹ骤    

1.开电源˗ 

2.选择显示面⿃的单位，并设定↨例尺˗ 

3.简单䞣测Ǆ在图形轮廓线Ϟপ一点˄做记号 ，˅作Ў䞣测起点，放大镜中 

的ᦣ迹点对准该点ৢ，按 止正坐条正 键，开始䞣测Ǆ使ᦣ迹点ℷ确沿图形轮廓线按乎

时针方向移动，直到回到起点Ǆ按 坐步E条 键，显示面⿃˗ 

4.平均值测䞣ǄϞ述简单䞣测的最ৢ一ℹ，ϡ按 坐步E条 键，按 MEMO 键Ǆ䞡新 

将ᦣ迹点对准起点，按 止正坐条正 键，绕图形一周，按 MEMO 键Ǆ如প n 次䞣测的平

均值，则䞡复 n 次，结ᴳ时按按 坐步E条 键，显示 n 次䞣测的面⿃平均值˗ 

5.累ࡴ测䞣Ǆ对 坐ǃB 图形䖯行面⿃䞣测并向ࡴ，则ܜ对图形 坐 按简单䞣测 

的方法䖯行，但最ৢ一次ϡ按 坐步E条 键而按 HOL当 键˗然ৢ移㟇图形 B 的起点，再

按 HOL当 键，绕图形 B 一周ৢ，按 坐步E条 键，显示 坐ǃB 图形面⿃䞣之和˗ 

6.将测得的面⿃标注在图纸Ϟ，测䞣结ᴳ，按 OFF 键，关闭电源Ǆ 

五五五五ǃǃǃǃ应交成果应交成果应交成果应交成果    

1.原始测得的面⿃˗ 

2.平差ৢ的面⿃Ǆ    
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实验Ѡ   全站仪的认识和使用 

 

实验学时˖2 学时  

实验性质˖验证性实验 

    

一一一一ǃǃǃǃ实验目的实验目的实验目的实验目的 

了解全站仪的性能及Џ要部件的ৡ⿄和作用，了解全站仪的基本操作，完成

全站仪的设置ǃ水平角测䞣和ത标测䞣Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃ仪器用仪器用仪器用仪器用˖̟̟̟    

苏ܝ或索佳全站仪及݊相关用Ǆ 

ϝϝϝϝǃǃǃǃ实验内容和要求实验内容和要求实验内容和要求实验内容和要求    

全站仪各部件的认识，观测一个水平角，观测一段距离和一个点的ത标Ǆ 

四四四四ǃǃǃǃ实验ℹ骤实验ℹ骤实验ℹ骤实验ℹ骤    

1.安置好全站仪，由指导教师或实验人员向各小组介绍仪器的Џ要构件和 

操作方法˗ 

2.各小组按要求整平ǃ对中仪器，小组成员轮流熟悉仪器的各个构件˗ 

3.照准䖰处任意目标，设置一任意方位角˗ 

4.找 3-4 个目标䖯行水平角观测˗ 

5.各小组设置好测站点ത标˄可以是任意ത标 ，˅在䖰处立好棱镜˗ 

6.设置好仪器高和棱镜高ৢ，小组成员轮流䖯行碎部点的ത标的测䞣和记 

录Ǆ 

五五五五ǃǃǃǃ应交成果应交成果应交成果应交成果    

1.水平角ᑺ˗ 

2.碎部点的ത标Ǆ    
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实验三   全站仪测定界址点坐标 

 

实验学时˖2 学时  

实验性质˖综合性实验    

 

一一一一ǃǃǃǃ实验目实验目实验目实验目的的的的 

掌握极ത标法ǃ角ᑺ交会法及距离交会法测䞣界址点的外业操作和内业计算

过程Ǆ 

ѠѠѠѠǃǃǃǃ仪器用仪器用仪器用仪器用˖̟̟̟    

苏ܝ或索佳全站仪及݊相关用Ǆ 

ϝϝϝϝ实验内容和要求实验内容和要求实验内容和要求实验内容和要求    

测䞣߿ߚ用极ത标法ǃ角ᑺ交会法及距离交会法߿ߚ 5-6 个界址点的ത标Ǆ 

四四四四ǃǃǃǃ实验ℹ骤实验ℹ骤实验ℹ骤实验ℹ骤    

1.根据控制点和待测界址点ߚ布情况，确定对ϡৠ的界址点采用哪种方法䖯 

行测设˗ 

2.极ത标法Ǆ在一已知点Ϟ安置全站仪，测出已知方向和界址点之间的角ᑺ， 

并用全站仪䞣出测站点Ϣ界址点之间的距离，来确定界址点的位置˗ 

3.角ᑺ交会法Ǆ߿ߚ在ϸ个已知点Ϟ设站，在ϸ个测站Ϟ测䞣ϸ个角ᑺ䖯 

行交会，确定界址点的位置Ǆ 

4.距离交会法Ǆ߿ߚ在ϸ个已知点Ϟ设站，在ϸ个测站Ϟ߿ߚ测䞣Ϣ待测界 

址点的距离䖯行交会，确定界址点的位置Ǆ 

五五五五ǃǃǃǃ应交成果应交成果应交成果应交成果    

1.极ത标法ǃ角ᑺ交会法及距离交会法观测记录˗ 

2.极ത标法ǃ角ᑺ交会法及距离交会法解算过程及结果Ǆ 
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附件 1、数字式求积仪使用方法要点 
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附件 2、苏光全站仪使用方法要点 

一、 水平角观测 

ķ 在测站点Ϟ，将仪器对中ǃ整平˗ 

ĸ 转动望䖰镜一周，使屏幕显示 步⑦˄乊距 ǃ˅H条˄水平角˅数据和 束1˗ 

Ĺ 照准第一个目标 坐; 

ĺ 按 F1 键置零，按 F3 键确定，设置目标 坐 的水平角读数Ў

"'0
00000 ; 

⑤ 乎时钟旋转，照准第Ѡ个目标 B，H条 显示水平角读数，如

"'0
352040 。 

 

Ѡ、 距离测量 

ķ 确认在角ᑺ测䞣模式ϟ，屏幕显示 步⑦ǃH条 和 束1˗ 

ĸ 按 当I止束 键，䖯入斜距测䞣模式界面˗ 

Ĺ 照准棱镜中心˗ 

ĺ 按 F1 键测距，电子测距䖯行时，Ā*ā出现在显示屏Ϟ˗ 

Ļ 听到一声蜂鸣，测距结果出来，按 F1 键停ℶ测距˗ 

ļ 按 当I止束 键，测距结果显示出 H当˄水平距离˅和 步当˄高差 Ǆ˅ 

 

三、坐标测量 

ത标测䞣时，首ܜ要设置测站点ത标，然ৢ设置ৢ视，最ৢ实施定测Ǆ 

˄˄˄˄1111˅˅˅˅设置测站点ത标设置测站点ത标设置测站点ത标设置测站点ത标    

以键盘直接输入测站点ത标Ў例Ǆ 

ķ按 当I止束 键 3 次，䖯入ത标测䞣模式，屏幕显示 NǃEǃ⑦ 

镜高│—│测站│束2˗ 

ĸ按 F4 键，翻㟇该模式第 2 义ࡳ能，束2˗ 

Ĺ按 F3 键，设置测站˗ 

ĺ按 F1 键，输入测站文件ৡ，如输入Ā坐ā，按 F4 键确认，系统ᦤ示〈查

无ℸ文件，建新文件？按 F3 键，选择是˗ 

Ļ按 F4 键，选择 NE⑦  ˗能，输入测站ത标ࡳ

ļ按 F1 键，输入 NǃE ത标值，如 N=51810.800m˄ xത标 ，˅E=371000.800m

˄ yത标˅主按 F4 键确认˗ 

Ľ按 F1 键，输入测站号，如 束正防=1，按 F4 键确认˗ 

 ľ用          选择，输入仪器高，如输入 Ins.H卸=1.500m，按 F4 键确认Ǆ 

 

˄˄˄˄2222˅˅˅˅设置ৢ视设置ৢ视设置ৢ视设置ৢ视    

ķ按 F4 键，显示ത标测䞣模式ࡳ能第 3 义，屏幕显示 NǃEǃ⑦ 

偏心│—│ৢ视│束3˗ 

ĸ按 F3 键，䖯入ৢ视点设置显示˗ 

Ĺ按 F1 键，输入ৢ视点号，按 F4 键确认˗ 

ĺ用          选择，按 F1 键输入棱镜高，如输入 条e页.Hr=1.800m，按 F4

键确认˗ 

Ļ按 F2 键，选择ৢ视˗ 

ļ按 F3 键，输入ৢ视点 NǃE ത标值，如 N=51830.000m˄ xത标 ，˅

E=371020.000m˄ yത标˅̠  
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Ľ按 F4 键确认，屏幕显示方位角 H条，照准？˗ 

 ľ按 F3 键，选择是Ǆ 

 

˄˄˄˄3333˅˅˅˅实施ത标测䞣实施ത标测䞣实施ത标测䞣实施ത标测䞣    

ķ照准目标点棱镜中心˗ 

ĸ按 F3 键，测䞣˗ 

Ĺ按 F3 键，选择 NE⑦ 能主显示测䞣䖯行中，显示ࡳ NǃEǃ⑦ ത标。 

 

附件 3、全站仪测定界址点坐标实施要点 

˄˄˄˄1111˅˅˅˅极ത标法极ത标法极ത标法极ത标法    

在一控制点˄假定地面任一点ത标˅Ϟ安置全站仪，测出ৢ视方向和界址点

之间的角ᑺ，用全站仪测出测站点Ϣ界址点之间的距离，来确定界址点的位置Ǆ 

 

ৢ视点           界址点 

 

                                            界址点 

 

 

 

测站点 

 

˄˄˄˄2222˅˅˅˅角ᑺ交会法角ᑺ交会法角ᑺ交会法角ᑺ交会法    

在ϸ个控制点设站，在ϸ个测站Ϟ测䞣ϸ个角ᑺ䖯行交会，确定界址点߿ߚ

的位置Ǆ记录ϸ个角ᑺ测䞣值，ϸ个测站ത标值假定，用交会法公式计算界址点

ത标Ǆ   

              

界址点 

 

 

 

 

测站点 1           测站点 2 

 


